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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT OGOLNA

ST-O

1. WSTEP-wymagania ogélne

1.1 Przedmiot specyfikacji ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
Odbioru rob6t zwiazanych z realizacja zadania

,BUDOWA OTWARTE]J STREFY AKTYWNOSCI WE WIECKU”

Informacje o terenie budowy.
Teren, na ktérym znajduje si¢ zaplanowano inwestycj¢ polozony jest :

WIECK, UL.STRAZACKA, DZIALKA nr 81/2

Istnieje bezposredni dojazd $rodkéw transportowych oraz mozliwy jest nieskrepowany dowdz sprzetu
i materiatéw budowlanych na teren budowy. PoloZenie obiektu w terenie oraz usytuowanie sgsiadujacych
budynkéw i budowli pozwala na wykonanie bez utrudnien robdt wyszczegdlnionych w specyfikacji. Zaplecze
dla potrzeb wykonawcy.
Na terenie przynaleznym do przewidywanego obszaru placu budowy, istniejg warunki na zorganizowanie i
przygotowanie sktadu materiatéw budowlanych oraz zaplecza dla potrzeb Wykonawcy. Nie wystepuja
trudnosci z dostgpem do wody i sieci elektryczne;j.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1
1.3 Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspélne dla robét objetych
specyfikacjami technicznymi ST i szczegétowymi specyfikacjami technicznymi SST.
1.3.1 Nazwa zadania objctego specyfikacja: )

»BUDOWA OTWARTEJ STREFY AKTYWNOSCI WE WIECKU”
1.3.2 Zakres robét objetych specyfikacjami.
Przedmiotem specyfikacji ogélnych ST i specyfikacji szczegétowych (SST) sg szczegétowe wymagania
techniczne dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie budowy:

BUDOWA OTWARTEJ STREFY AKTYWNOSCI WE WIECKU.

Przygotowanie terenu
Nawierzchnie bezpieczne i trawniki
Montaz urzadzen zabawowych
Szczegbdtowy zakres robét zostal okre§lony w przedmiarze robot.
1.3.3 Nazwy i kody rob6t wedlug Wspdlnego Stownika Zaméwien.
Roboty objete specyfikacjami sklasyfikowano w oparciu o Wspdlny Stownik Zaméwien nastgpujaco:
Obiekty rekreacyjne kod CPV 45212140-9
1.4 Okreslenia podstawowe
Ilekro¢ w ST jest mowa o :
- obiekcie budowlanym-nalezy przez to rozumie¢:
budynek wraz instalacjami i urzadzeniami technicznymi,
budowle stanowigca calo$¢ techniczno- uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami, obiekt
malej architektury
- budowie - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu a takze
odbudowe, rozbudowg, nadbudoweg obiektu budowlanego,
- robotach budowlanych-nalezy przez to rozumie¢ budowe a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu , remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego,
- terenie budowy (placu budowy) - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktdérej prowadzone sa
roboty budowlane wraz przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy,
- dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych i koncowych, w mare potrzeby rysunki
i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzki obmiaréw,
- dokumentacji powykonawczej- nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z naniesionymi



zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi

- dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wilaSciwy organ zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzegdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz
zarzadzen i okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robét.

1.5 Ogé6lne wymagania dotyczace robot

1.5.1Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa , ST, SST, przedmiarem robdét i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5.2 Organizacja robét, przekazanie placu (terenu) budowy.

Zamawiajacy wymaga od wykonawcy zaplanowania i zorganizowania rob6t w sposéb:

nie powodujacy utrudnien w komunikacji miejskiej i ruchu pieszych na terenie i drogach

przylegtych do placu budowy, nie powodujacy zanieczyszczenia terenu przylegtego do placu

budowy oraz drég publicznych. Termin i sposéb przekazania placu budowy zostang okre$lone w

umowie dotyczacej wykonania zamdéwienia publicznego (robdt budowlanych).

1.5.3 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zostanie przekazana w terminie i w spos6b okreslony w umowie dotyczacej
wykonania zamdéwienia publicznego (rob6t budowlanych).

1.5.4 Zabezpieczenie interesOw zamawiajacego i oséb trzecich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody wyrzadzone swoimi dzialaniami na obiektach i terenach publicznych,
na obiektach i terenach nalezacych do zamawiajacego oraz os6b prywatnych. Wykonawca ma obowigzek
zorganizowac i prowadzi¢ prace w sposob zapewniajacy ochron¢ wiasnos$ci publicznej i prywatne;j.

1.5.5 Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy w okresie trwania realizacji umowy

az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét. Koszty zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaja
odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze sa wlaczone w ceng umowna.

Ogrodzenie placu budowy.

Nalezy ogrodzi¢ teren przynalezny do przewidywanego obszaru placu budowy poniewaz nie jest
zabezpieczony ogrodzeniem.

1.5.6 Ochrona $rodowiska.

W zakresie rob6t nie przewiduje si¢ prac uciazliwych oraz szkodliwych dla srodowiska.

1.5.7 Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrony przeciwpozarowej na budowie.

Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty zgodnie z przepisami BHP oraz ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca powinien zachowac szczegdlne $rodki ostroznosci i wykonaé staranne zabezpieczenie placu
budowy, poniewaz roboty beda wykonywane w czasie, kiedy Zamawiajacy bedzie prowadzit w swoich
obiektach normalng dziatalnos$¢ a drogi publiczne nie zostang wylaczone z ruchu .

1.5.8 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.9 Dokumentacja budowy.

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3 pkt 13 ustawy Prawo budowlane.

Wykonawca jest zobowiagzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym i udost¢pniania jej do wgladu przedstawicielom uprawnionych organéw.

2. MATERIALY

Wymagania ogdlne dotyczace wlasciwosci materialéw i wyrobéw budowlanych oraz niezbedne
wymagania zwigzane z kontrola jakosci.

2.1 Wymagania ogélne dotyczace wlasciwo$ci materiatéw wyrobéw budowlanych.

Materiaty i wyroby wykorzystane przy wykonaniu robét objetych niniejsza specyfikacja muszg speiniac
wymogi odnos$nych przepiséw, by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie oraz spetnia¢ wymogi
okreslone w specyfikacjach technicznych.

2.2 Wymagania ogdlne dotyczace przechowywania, sktadowania materialéw i wyrob6w.

Wykonawca zapewni wla$ciwe: przechowywanie i sktadowanie materiatéw oraz wyrobéw w kazdej fazie
wykonywania rob6t zgodne z odno$nymi przepisami, wymaganiami norm i wymaganiami oraz zaleceniami
producentéw a na kazde zadanie inspektora nadzoru inwestorskiego umozliwi ich sprawdzenie.

2.3 Kontrola jakosci.

2.3.1 Materiaty i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie.

Wykonawca jest zobowiazany posiada¢ na budowie petng dokumentacj¢ dotyczaca wbudowanych i
sktadowanych materialéw oraz wyrobdow.

Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru inwestorskiego sposéb i termin przekazania informacji o
przewidywanym uzyciu materiatdw oraz wyroboéw budowlanych, a takze o sposobie i terminie przekazania
dokumentéw potwierdzajacych wlasciwosci i jako$¢ stosowanych materialéw i wyrobdw: Certyfikatow,



Aprobat Technicznych, Deklaracji Zgodnosci z Polskimi Normami i Aprobatami Technicznymi.
Wykonawca jest zobowiazany na kazde zadanie inspektora nadzoru umozliwi¢ sprawdzenie: jakosci,

stanu technicznego oraz dokumentéw okreslajacych wlasciwosci i jako§¢ wbudowanych i sktadowanych
materiatéw i wyrobow.

2.3.2 Materiaty i wyroby nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty i wyroby dostarczone na budowe przez wykonawcg, ktére nie uzyskaja akceptacji inspektora
nadzoru inwestorskiego, powinny by¢ niezwlocznie usunigte z placu budowy.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow..

Ewentualne wariantowe zastosowanie materiatléw i wyrobéw moze nastapi¢ w jedynie w uzasadnionych
przypadkach po dokonaniu przez strony biorace udzial w procesie inwestycyjnym (zamawiajacy, projektant,
inspektor nadzoru, wykonawca) odpowiednich uzgodnien.

3. SPRZET

Wymagania ogblne dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robét i Srodowisko oraz ktéry spetnia¢ bedzie wymagania przepiséw dotyczacych
zachowania bezpieczenstwa na budowie. Sprz¢t uzywany do wykonywania rob6t powinien

by¢ zgodny z oferta wykonawcy. W wypadku zdyskwalifikowania przez inspektora nadzoru inwestorskiego
sprzgtu nie gwarantujacego zachowania warunkéw umowy, majacego negatywny wplyw na jakos¢ i
bezpieczenstwo wykonywanych robét i konstrukcji, sprzet ten nie zostanie dopuszczony do robot i

usuniety z budowy przez wykonawce na zadanie inspektora nadzoru .

4. TRANSPORT

Wymagania ogblne dotyczace srodkéw transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie
na stan i jako$¢ przewozonych materiatéw i wyrobéw. Wykonawca bedzie na biezaco usuwaé, na wlasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
placu budowy. Wykonawca na wtasny koszt usunie wszelkie szkody spowodowane stosowaniem srodkéw
transportu w zwigzku z wykonaniem zadania na catym obszarze swojego dziatania.

Stosowane przez wykonawce $rodki transportowe musza spetniaé wymagania przepiséw ruchu

drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogélne dotyczace wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt: zgodnie umowa, za ich zgodnos$¢ z projektem
budowlanym i wymaganiami specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t. Wykonawca jest takze
odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z zasadami wiedzy technicznej i sztuki budowlanej oraz
zgodnie z wytycznymi i instrukcjami producentéw materiatow i wyrobow a takze zgodnie z poleceniami
inspektora nadzoru inwestorskiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Zasady kontroli jakoS$ci robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt, jako$¢ materialéw i wyrobéw budowlanych.
Wykonawca bedzie prowadzit pomiary, kontrole i konieczne badania materiatéw, wyrobéw oraz robét
budowlanych z czgstotliwos$cig gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych, z wytycznymi i instrukcjami producentéw
materiatéw i wyrobéw a takze zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do informowania o wynikach przeprowadzonych pomiaréw, kontroli i badan
inspektora nadzoru.

6.2 Pomiary i badania.

Wszystkie pomiary i badania beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek pomiaru lub badania wymaganego w szczegétowych specyfikacjach technicznych,
mozna stosowa¢ wytyczne krajowe albo inne procedury zaakceptowane przez inspektora nadzoru .
Inspektor nadzoru jest uprawniony do uczestniczenia i kontroli w przeprowadzanych przez wykonawce
pomiarach i badaniach.

6.3 Pomiary i badania prowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Inspektor nadzoru jest uprawniony prowadzenia pomiaréw i badan materiatéw, wyroboéw oraz robot
budowlanych a wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia wszelkiej pomocy umozliwiajacej ich
przeprowadzenie.

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot.

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres robdt wykonywanych zgodnie z dokumentacja projektowa i



specyfikacjami technicznymi w ustalonych jednostkach w przedmiarze rob6t i kosztorysie ofertowym.
7.2 Obmiar robét dokonuje wykonawca po uzgodnieniu zakresu i terminu jego przeprowadzenia z
inspektorem nadzoru inwestorskiego..

7.3 Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce na zadanie inspektora nadzoru
inwestorskiego.

7.4 Czas przeprowadzania pomiaréw.

Obmiar nalezy przeprowadzac¢ przed czeSciowym i ostatecznym odbiorem rob6t. Obmiar rob6t
zanikajacych nalezy przeprowadza¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét ulegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

7.5 Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosci rob6t podanych w kosztorysie ofertowym lub w SST nie zwalnia wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich rob6t. Btgdne dane zostang poprawione wedtug ustalen inspektora nadzoru na

pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgsto$cig wymagana w czasie okreslonym w
umowie.

7.6 Zasady okre$lania ilo$ci rob6t, materiatéw i wyrobé6w budowlanych.

Zasady okreSlania iloéci rob6t podane sa w odpowiednich SST i KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru zostaty okreslone i powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i przedmiarze robdét.

Dtugos$ci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami bedg mierzone wzdtuz linii osiowej i podawane w [ m].
Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne nie wymagaja inaczej, objetosci beda wyliczane w [m3],
powierzchnie w [m2].

IloSci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda okreslane w kilogramach lub tonach.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw.

Wykonywane lub wykonane roboty bgda podlegaé nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanych przez
inspektora nadzoru, komisj¢ powolang przez zamawiajacego w obecnosci i przy udziale wykonawcy:

a) Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Do podstawowych obowigzkéw wykonawcy nalezy zgtaszanie zamawiajacemu do odbioru roboty ulegajace
zakryciu lub roboty zanikajace. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany przez
inspektora nadzoru w obecnosci wykonawcy w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robét. Gotowos¢ danej czgsci robét zgtasza wykonawca pismem do
Inwestora i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie p6zniej jednak niz w ciggu dwéch dni roboczych od daty zgtoszenia.

b) Odbiér koficowy robét.

Odbidr koncowy robét zostanie przeprowadzony na warunkach ustalonych w umowie na wykonanie
zamo6wienia publicznego (robdt budowlanych).

W niniejszej specyfikacji podaje si¢ gtéwne czynnosci, ktére w zwigzku z odbiorem koncowym naleza do
wykonawcy:

- Zawiadomienie w piSmie dostarczonym zamawiajagcemu o zakonczeniu rob6t i gotowos$ci rob6t do

odbioru.

- Przygotowanie i dostarczenie zamawiajagcemu kompletnej dokumentacji budowy:

- dokumentacji budowy z naniesionymi zmianami,

- specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét,

- o$wiadczenie kierownika budowy o zakoficzeniu robét i uporzagdkowaniu placu budowy,

- dokumentéw potwierdzajacych wlasciwosci i jako§¢ wbudowanych materiatéw,

- dokumentéw z wynikami pomiaréw, badan i sprawdzen.

8.2 Uczestniczenie w pracach komisji odbierajacej roboty w trybie okreslonym umowa.

8.3 Poszczeg6lne roboty i obiekty budowlane powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki kontroli, badan i
pomiaréw sg pozytywne i dostarczone przez wykonawce dokumenty sg kompletne, prawidtowe

1 pozytywne pod wzgledem merytorycznym. Jezeli chociazby jeden wynik byt negatywny robota lub obiekt nie
powinny zosta¢ odebrane.



9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ostateczne rozliczenie umowy pomi¢dzy zamawiajacym a wykonawca nastapi po dokonaniu odbioru
koncowego.

Podstawa rozliczenia i platnosci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi warto$¢ robét obliczona
na podstawie :

okre$lonych w umowie cen jednostkowych skalkulowany przez wykonawce

w ofercie i przyj¢ta przez zamawiajagcego w umowie.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST, dokumentacji
projektowej, KNR-ach i KNNR-ach.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robét bedzie obejmowac;

- Robocizng bezposrednig wraz z narzutami

- Warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy

- Wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami

- Koszty posrednie i zysk kalkulacyjny

- Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, bez VAT

10. Dokumenty odniesienia.

10.1 Dokumentacja projektowa.

10.2 Akty prawne.

- Ustawa z dnia 29.01.2004 r. Prawo zamdéwien publicznych - (Dz.U. Nr 19, poz. 177)

- Ustawa z dnia 07.07.1994 r. Prawo budowlane - (jednolity tekst Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz.2016 z
pézn. zm.).

- Ustawa z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych - (Dz.U. Nr 92, poz. 881)

- Ustawa z dnia 24.08.1991 r. o ochronie przeciwpozarowej - (jednolity tekst Dz.U. z 2002 Nr 147, poz.
1229)

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska - (Dz.U. Nr 62, poz. 627 z p6z. Zm.)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki spotecznej z dnia 26.09.1997r. -w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - (Dz.U. Nr 169, poz. 1650.)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.-w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych- (Dz.U. Nr 47, poz. 401.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.12.2002 r.-w sprawie systemow oceny zgodnosci
wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczenia znakiem CE- (Dz.U. Nr 209, poz. 1779.)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r.-w sprawie sposobéw deklarowania
wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym - (Dz.U. Nr 198, poz.

2041

10.3 Inne

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (tom I, ILIIL, IV, IV) Arkady
Warszawa 1989-1990

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano —montazowych Instytut Techniki Budowlanej
Warszawa 2003



ROBOTY ZIEMNE I PRZYGOTOWANIE POD BUDOWE SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-01
PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE I ROBOTY ZIEMNE
- Kod 45111200

SPIS TRESCI
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Najwazniejsze oznaczenia i skréty: ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t ziemnych w zakresie zadania:
,BUDOWA OTWARTEJ STREFY AKTYWNOSCI WE WIECKU”
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych i obejmuja roboty
zawarte w przedmiarze robot :

Roboty ziemne:

recznie koryta o glebokosci 30cm wykonywane na catej szerokoSci jezdni lub chodnikéw przy uzyciu spycharki i
walca statycznego w gruntach kat [-IV

wykopy wykonywane spycharkami gasienicowymi w gruncie kat. IV

roboty ziemne wykonywane koparkami podsigbiernymi w gruntach kat I-II z transportem urobku na odl 5km
samoch. samowytadowczymi

1.4. Okreslenia podstawowe

Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypéw, potozony w obrebie obiektu
kubaturowego.

Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych z tym obiektem.
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne Polskimi Normami i obowigzujacymi przepisami

1.5. Og6lne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw podano w czesci ST-O

2.1.1 Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t sa:

grunt wydobyty z wykopu na odkladzie na obsypanie fundamentéw

ziemia urodzajna (humus)

2.1.2 Przechowywanie i sktadowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne do

robd6t, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wtasciwos$¢ do robodt i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

3. SPRZET



3.1 Og6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST-O

Roboty mozna wykona¢ przy Uzyciu dowolnego typu sprz¢tu zaakceptowanego przez inspektora
nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-O

4.2 Transport urobku

Do przewozu wszystkich materiatéw sypkich i zbrylonych (ziemia, kruszywo, asfalt) stosowane beda
samochody samowytadowcze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Og6lne zasady wykonania rob6t podano w ST-O

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu

spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, jesli wymagac tego

bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢.

5.2. Dokfadno$¢ wyznaczenia i wykonania wykopu

Kontury robét ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace pézniejszemu zasypaniu nalezy

wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robét ziemnych.

Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscig do +/— 5 cm dla wyznaczenia
charakterystycznych punktéw zatamania.

Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wicksze niz +/— 10 cm.

Réznice w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekroczy¢ +1 cmi— 3 cm.
Szerokos$¢ wykopu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +/— 10 cm, a

krawegdzie wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto$ci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalna gleboko$¢ nieréwnoSci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm
przy pomiarze tata 3-metrows.

5.3. Odwodnienia rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej. Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia, ktére
zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych, tak aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopdéw i
nasypéw, aby powierzchniom, gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania

robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwata
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wdd do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Og6lne zasady kontroli jakoséci rob6t podano w ST-0

Poszczegdlne etapy robdt powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez inspektora nadzoru

6.2 Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami specyfikacji
okre§lonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacjg projektowa.

Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na:

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysickéw wodnych.

Badania do odbioru wykopu fundamentowego Szeroko$¢

wykopu ziemnego

Szerokos$¢ wykopu ziemnego nie Morse r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.

Rzedne wykopu ziemnego

Rzedne wykopu ziemnego nie mogg rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% warto$ci



pochylenia wyrazonego tangensem kata.

Réwnos¢ dna wykopu

Nieréwnosci powierzchni dna wykopu mierzone tata 3-metrowa nie moga przekracza¢ 3 cm.
Réwnos¢ skarp nier6wnosci skarp, mierzone tata 3-metrowg nie moga przekracza¢ + 10 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Og6lne zasady obmiaru robét podano w ST-O

7.2 Jednostki obmiarowe poszczegdlnych robét podano w przedmiarze roboét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru podano w ST-O

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Og6lne zasady ptatnosci podano w ST-O

9.2 Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaly wczesdniej
zaakceptowane na pi$mie przez Inspektora nadzoru.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 Dokumenty odniesienia podane w ST-O

10.2 Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podzial i opis gruntéw. BN-

77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
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) WYKONANIE NAWIERZCHNI )
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-02

ROBOTY W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH LUB ICH
CZESCI ORAZ ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIER[I LADOWEJ I WODNEJ
ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI DROG KOD-45233220

SPIS CZASTKOWYCH SZCZEGOLOWYCH SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

Symbol. Opis specyfikacji i nr spec

SST-02.01 WYZNACZENIE POLOZENIA I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH PLACOW
SST-02.02 KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZENIEM PODLOZA
SST-02.03 WARSTWY WYROWNUJACE I ODSACZAJACE

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w SST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

- Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

- Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

- Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materialéw oraz robét.

- Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

- Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu

istniejacej nawierzchni.

- Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa

moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

SPIS TRESCI SST

1. WSTEP

2.MATERIALY

3.SPRZET

4 TRANSPORT

5.WYKONAIE ROBOT
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.0BMIAR ROBOT

8.0DBIOR ROBOT
9.PODSTAWA PEATNOSCI

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

SST-02.01
WYZNACZENIE POLOZENIA I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

W zakres rob6t pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych wchodza:
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych, zastabilizowanie punktéw w sposéb trwatly, ochrona ich przed
zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granica
rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do

0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane §rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od
0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastgpujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, taSmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokoSciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru

4. TRANSPORT

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajace
lokalizacje¢ i wspétrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu pomiary istniejacych chodnikéw i jezdni, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdélowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i

uprawnienia.

Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Zamawiajacego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w spos6b wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma
1 wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét naleza do obowigzkéw
Wykonawcy.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie granic placu

Do utrwalenia osi granic placu w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi chodnikéw, kraweznikéw,
obrzezy (okresSlenie granicy rob6t), odpowiadajace istniejacej sytuacji, w miejscach wymagajacych



uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez
Zamawiajacego.

Do wyznaczania granicy rob6t nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odlegto$¢ miedzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtosé ta co
najmniej powinna odpowiadaé¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie chodnikéw o ksztalcie zgodnym
istniejacymi jezdniami i obiektami budowlanymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Zamawiajacemu.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-O

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 Podstawowe dokumenty odniesienia podano w ST-O

10.2 Inne

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa

1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978. Instrukcja

techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983. Instrukcja

techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979. Wytyczne

techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 19
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA SST. 02.02.
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem koryta i profilowaniem i zageszczaniem podloza
gruntowego pod place zabaw
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegélowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t jak w pt.1.1
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem :
- koryta iwywiezieniem nadmiaru ziemi
- profilowanie i zagg¢szczanie podtoza pod nawierzchnie placéw
1.4. OkreSlenia podstawowe
Okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. materialy

Nie wystepuja.

3. sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania rob6t

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac¢ si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
[0 réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,
[J koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
[J walcoéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzg¢t nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwos$ci gruntu podioza.

4. transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Wywoz ziemi na odlegto$¢ ustalona przez Inwestora

5. wykonanie robot
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
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bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcze$niejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
spos6b zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac
naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczeg6lnosdci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposéb wykonania musi byc¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez InZzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zaggszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢é oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podlozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gleboko$¢ zaakceptowana
przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla goérnej strefy
korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zage$ci¢ warstwe do
uzyskania warto$ci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez InZyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystagpi¢c do jego =zageszczania. Zagegszczanie
podtoza nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zaggszczenia przyjetego zgodnie z BN-77/8931-

12 [5].

W  przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zaggszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia podloza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli

po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wlasny koszt.
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6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie rob6t
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2.  Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwosé¢
i pomiaréw badan i pomiaréw
1 | Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | R6wno$¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne “) 10 razy na I km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég

5 | Rzgdne wysoko$ciowe

6 Uksztattowanie osi w planie | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
* . z
autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla

pozostalych drég
7 | Zaggszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej_dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podioza)

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. R6wnos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja [ 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz [1 3 cm
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okre§Slony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modutéw
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno§¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rdwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza) Wszystkie
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powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. obmiar robét
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. odbior robét

Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. podstawa platnosci
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podioza,
zageszezenie,
utrzymanie koryta lub podloza,
przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. przepisy zwiazane

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoS$ci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigZenie ptyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i

fatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOL.OWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA SST-02.03

WARSTWY ODSACZAJACE I
ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych pod nawierzchnie placéw

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t jak w pt.1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem warstw odcinajacych stanowiacych cze¢§¢ podbudowy pomocniczej pod nawierzchnie-
wykonanie i zaggszczenie mechaniczne warstwy odsgczajacej w korycie pod place zabaw

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t

Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdélne” pkt 1.5.
2. materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i1 skladowania, podano w
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
[J piasek

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spelnia¢ nast¢pujace

warunki:
a) szczelno$ci, okreslony zalezno$cig:

gdzie:
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D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajace;j
dg5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podloza.
Dla materialéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych warunek szczelnosci musi
by¢ spelniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie
odcinajacej. b) zageszczalno$ci, okre§lony zalezno$cia:

gdzie:
U - wskaznik réznoziarnistosSci,

de( - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe¢ odcinajaca,

d10 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwg¢ odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajagcych powinien speiniac

wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny
spelnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy Ii II.

Mial kamienny do warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetnia¢ wymagania normy
PN-B-11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowldkniny

Geowlékniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajace i odsaczajace powinny posiadaé
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.

2.5. Sktadowanie materiatlow
2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania,
to Wykonawca robdt powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

3

sprze
t

3.1. Og6lne wymagania dotyczace
sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST Wymagania ogdélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania
robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nast¢gpujacego sprzetu:

O -
réwni
arek,
[0 - walcow
statycznych,
0 - plyt wibracyjnych lub ubijakéw
mechanicznych.
4.
transpor
t

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace
transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
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4.2. Transport

kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem,  zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.
S. wykonanie
robot

5.1. Ogélne zasady wykonania

robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie

podtoza
Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okre§lone w SST ,-Roboty ziemne”
oraz

sKoryto wraz 2z profilowaniem 1 zageszczaniem

podtoza”.

Warstwy odcinajaca i odsaczajaca powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy wykonanie
ich zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnolegltych do osi drogi, lub
w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zaggszczanie
kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkltadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych. Grubos$¢ roziozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiagnigto grubo$¢ projektowang.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub
odcinajgcej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo.
Rozpoczecie ukladania kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy
poprzednie;j.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po kohcowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢
do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwac pasami podtuznymi cz¢Sciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zagg¢szczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podtuznymi czg¢éciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gérnej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materiatu, az do otrzymania réwnej
powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcéw warstwa odcinajagca i odsgczajaca powinna by¢
zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia
nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstw¢ odsaczajaca lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug normalnej préby Proctora, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okredli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego 1 pierwotnego modulu
odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od
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wilgotnoséci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy
wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okre$long ilo$cia
wody i réwnomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsaczajaca i odcinajgca po wykonaniu, a przed uloZeniem nastgpnej warstwy powinny
by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub odsaczajacej z
geowldknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania
wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé
wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej i odsaczajacej powinny posiadac
aprobate techniczna, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
warstwy odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Lp. Wyszczeg6lnienie Minimalna czestotliwo$¢ badan
badan i pomiar6w i pomiar6w
1 | Szerokos$¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4| Spadki poprzeczne ") 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

Rzed kosci
> Zedlie Wysokosciowe autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla

pozostatych drég
6 | Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
* R B
planie autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég
7 | Grubo$¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2

8 | Zageszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej niz raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
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6.3.2. Szeroko$¢ warstwy
Szerokos$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. R6wnos¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy odcinajacej 1 odsgczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowa latg, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowg lata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajacej na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowa z tolerancja [I 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz [ 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub o wiecej niz [ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7. Grubo$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okre$lona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1
cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwoéch warstwach, nalezy
mierzy¢ taczng grubo$¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubo$ci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na glteboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materialem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porOwnanie wartoSci moduiéw
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno§¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

7. obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajace;.
8. odbiér robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. podstawa platnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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0
0

Cena wykonania 1m2

prace pomiarowe,

warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:

dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatlu o grubosci i
jakosci okre$lonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;j,
wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z geowldknin obejmuje:

dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy geowldknin,
pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techniczne;j,

0 -
0 -
o -
[J - utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1m
[J - prace pomiarowe,
0o -
0 -
[J - utrzymanie warstwy.
10. przepisy zwiazane
10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-17
3. PN-B-11111
4. PN-B-11112
5. PN-B-11113
6. BN-64/8931-02
7. BN-68/8931-04
8. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

9.  Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabym podiozu z zastosowaniem

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych . Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i
fatg

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

geotekstyliow, IBDiM, Warszawa 1986

23



SPECYFIKACJA TECHNICZNO-MATERIALOWA

Wszystkie urzadzenia musza posiada¢ atest zgodnosci z polskq i europejska norma oraz
niezbedne certyfikaty bezpieczenstwa.
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1.STOJAK NA ROWERY

Stojak metalowy na ustawienie 5 rowerdw jednoczesnie.
Stojak przykrecany do podtoza. Wymiary: dtugosé¢ 206 cm, wysokos$¢: 30 cm, szerokosé: 47 cm

2.0GRODZENIE PANELOWE

200
W m T

Ogrodzenie panelowe wysokosci 100cm stalowe ocynkowane ogniowo i pomalowane proszkowo na

kolor zielony.
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2.FURTKA W OGRODZENIU

105

Ogrodzenie panelowe wysokosci 100cm stalowe ocynkowane ogniowo i pomalowane proszkowo na
kolor zielony.

4.KOtA TAI-CHI

Cwiczenie wzmacnia i usprawnia nadgarstki, tokcie oraz ramiona. Poprawia funkcjonowanie uktadu
krwionosnego oraz ogdlna kondycje i koordynacje wzrokowo-ruchowa. Zeby prawidtowo wykonaé
¢wiczenie nalezy stangé prosto przed urzadzeniem, ztapaé rekoma za uchwyty i obraca¢ kotami,
réznicujac predkosé i kierunek ruchu. Wymiary: wys. 173 x szer. 71 x dt. 104 cm Urzadzenie
wolnostojace, nie wymaga montowania na pylonie.
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KARTA TECHNICZNA

Nazwa Twister

"i?’

176

OPIS URZADZENIA

Cwiczenie zapewnia aktywno$¢ stawéw biodrowych.

oraz odcinka ledzwiowego krggostupa. Rozwija zmyst

réwnowagi, rozcigga migénie skoéne brzucha. Zeby
prawidtowo wykona¢ ¢wiczenie nalezy stanag¢ obiema
nogami na kole, ztapa¢ za uchwyt, a nastgpnie
wykonywa¢ biodrami jednostajny ruch w prawo

iw lewo.

Dopuszczalna liczba 1 Przedzial wiekowy| od 14

uzytkownikéow
STREFA BEZPIECZENSTWA
Symbol A B C
Wysokos$é
swobodnego 0,00 - -
upadku [m]
Pole pow:erzchm 132 B B
[m?]
Obwéd [m] 13,0
MATERIALY

Gtéwne elementy stalowe wykonane z rur o grubosci

$cianki 3,2mm.

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane

i malowane farba odporna na warunki atmosferyczne.

Elementy ruchome ograniczone elementami pochtaniajacymi

sit¢ (amortyzujace; wibroizolujace).

Urzadzenie montowane do stupa posadowionego 30cm

ponizej poziomu gruntu na betonowym fundamencie.
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KARTA TECHNICZNA

Nazwa Wahadto

®
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4
1 — Sl
N
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@
o
N
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Oy |

OPIS URZADZENIA

Cwiczenie aktywizuje dolne cze¢$ci ciata i wzmacnia

kregostup. Dodatkowo pomaga usprawni¢ zmyst

rownowagi, dziata rozluzniajaco. Poprawia
koordynacj¢ ruchowa. Nalezy postawi¢ obie nogi na
podstopnicach i chwyci¢ mocno obiema rgkoma za
uchwyty, a potem wykonywac ruchy wahadlowe w
prawo i w lewo. Urzadzenie wolnostojace, nie

wymaga montowania do pylonu.

Dopuszczalna liczba 1 Przedzial wiekowy| od 14

uzytkownikéow
STREFA BEZPIECZENSTWA
Symbol A B C
Wysokos$é
swobodnego 0,00 - -
upadku [m]
Pole pow:erzchm 16.0 B B
[m?]
Obwéd [m] 15,0
MATERIALY

Gtéwne elementy stalowe wykonane z rur o grubosci

$cianki 3,2mm.

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane

i malowane farba odporna na warunki atmosferyczne.

Elementy ruchome ograniczone elementami pochtaniajacymi

sit¢ (amortyzujace; wibroizolujace).

Urzadzenie montowane do stupa posadowionego 30cm

ponizej poziomu gruntu na betonowym fundamencie.

28




KARTA TECHNICZNA

Nazwa

Steper

183

3Q -

B0

N,

| ¥
N

o

100 _
401 -

—

OPIS URZADZENIA

Cwiczenie wzmacnia i rozbudowuje mig$nie nég i

posladkéw, poprawia ogélng wydolno$¢ organizmu.

montowania do pylonu.

Pozytywnie wptywa na uktad krazenia, a takze
poprawia koordynacje i ksztattuje sylwetke. Nie
obcigza stawéw. Nalezy postawi¢ stopy na
podstopnicach, a nastepnie ugia¢ lekko kolana

i wykonuwaé¢ nogami ruch naprzemienny.

Urzadzenie wolnostojace, nie wymaga

Dopl.lszczaln.a l,ICZba Przedzial wiekowy| od 14
uzytkownikow
STREFA BEZPIECZENSTWA
Symbol A B C
Wysokos$é
swobodnego 0,00 - -
upadku [m]
Pole pow:erzchm 13.0 _ )
[m?]
Obwéd [m] 13,0
MATERIALY

$cianki 3,2mm.

Gtéwne elementy stalowe wykonane z rur o grubosci

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane

i malowane farba odporna na warunki atmosferyczne.

Elementy ruchome ograniczone elementami pochtaniajacymi

sit¢ (amortyzujace; wibroizolujace).

Urzadzenie montowane do stupa posadowionego 30cm

ponizej poziomu gruntu na betonowym fundamencie.
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KARTA TECHNICZNA

BIEGACZ

Widok z boku

1770

FUNKCJE URZADZENIA

- Wzmacnia mi¢$nie nég.
- Wplywa na wzmocnienie mig$ni bioder.
- Poprawia koordynacje¢ i zmyst réwnowagi.

- Poprawia wydolno$¢ organizmu i ogélng kondycje
fizyczna.

SPOSOB CWICZENIA

Postaw stopy na podporach/podstopnicach. Ztap
mocno por¢cz i wykonuj nogami ruch na przemienny w
przédi w tyl.

LICZBA UZYTKOWNIKOW

1

PRZEDZIAL. WIEKOWY
od 14 (max masa 1 uzytkownika: 130kg)

300

4400

~

Rzut

4550

—_——

—_—— -

STREFA BEZPIECZENSTWA
Pole
powierzchni 18,0
[m’]
Obwéd [m] 15,0
MATERIALY

Gléwne elementy stalowe wykonane z profili
zamknigtych (RO) o grubosci Scianki 3,2 mm.
Wszystkie elementy stalowe ze stali S235,
ocynkowanej i malowanej farba odporng na warunki
atmosferyczne.

Podstopnice ze stali nierdzewne;.

Elementy = ruchome  ograniczone  elementami
pochtaniajacymi sit¢ (amortyzujace; wibroizolujace).
Konstrukcja nos$na zakotwiona w  betonowym
fundamencie za pomoca stalowej kotwy.
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KARTA TECHNICZNA

Nazwa Drabinka
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OPIS URZADZENIA

Cwigzenic wzmaenia migsnic plecow i obrgezy barkowej,

pomaga przy rozciaganiu tlowia oraz rgk. Wzmacma

wytrzymados¢ i popran i ogolng kondycje.

1 sposob: éwiczenia, podeigganic - nalezy ziapac moene za

drazek i podeny

¢ sic na wysokosé klatki picrsiowe; 1

powoli opuszezag si¢. Podezas ¢wiczen trzeba zachowac prosty

svlwetke. 1L sposab: rozci

nie — nalezy postawic stopg na

szczeblu (na wysokosci pasu). Wyprostowaé noge w kolanic,

Ppo czymwykonywac naprzemicnnic sklony donogi oparteg

o drabinke i do drugiej nogi.

Urzadzenie wolnostojacee, nic wyma;

montowania do pylonu.

Dopuszczalna liczba

. i 1 Przedzial wiekowy | od 14
uzy tkownikow <

STREFA BEZPIECZENSTWA
Symbol A B C
Wysokose
swobodnego 0,00 - -
upadku [m
Pole powierzchni 12,0 B B
[m]
Obwdéd [m] 12,5
MATERIALY

Glowne elementy stalowe wykonane z rur 0 grubosci

Scianki 3.2mm.

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane

i malowane farba odporna na warunki atmosferyezne.

Elementy ruchome ograniczone elementami pochianiajacymi

silg (amortyz wibroizolujyee).

Urzadzenic montowane do slupa posadowionego 3tem

ponizej poziomu gruntu na betonowym fundamencic.
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KARTA TECHNICZNA ORBITRER
- - Poprawia kondycj¢ stawéw, wzmacnia
T Funkcje migs$nie nég, stawy biodrowe oraz ramiona.
urzadzenia - Poprawia wydolno$¢ organizmu i og6lna
kondycje fizyczna.
Postaw stopy na pedatach i chwy¢ mocno
Sposob éwiczenia | rekoma oba uchwyty. Poruszaj nogami do
przodu i do tytu, jednocze$nie pomagajac
sobie rekami na zmiang¢ ciagnac i pchajac
drazki.
Przedzial
wiekowy od 14
Wysokos¢ nad Szerokos¢ Dtugosé
= pow. gruntu
[cm] [cm]
[cm]
350 - Wymiary w 175 50
\ spoczynku 136
Wymiary prz
mgksymzllr)lyrfl 175 30 136
wychyleniu
Pole powierzchni [mz] Obwéd [m]
STREFA
PO, | BEZPIECZENSTWA
o 13,5 13,0
i H 8 § Materialy Gléwne elementy stalowe wykonane z rur i
5 ; profili o grubo$ci $cianki 3,2 mm.
= Elementy otwarte zakonczone plastikowymi
-50- zatyczkami.
Wszystkie elementy stalowe ze stali S235,
pokryte warstwa cynku i malowane farbg
odporng na warunki atmosferyczne.
! Podstopnice ze stali nierdzewne;.
Elementy ruchome ograniczone elementami
pochlaniajagcymi site (amortyzujace;
wibroizolujace) i zaopatrzone w tozyska
bezobstugowe.
Laczniki wykonane ze stali nierdzewne;.
o Nakretki z wktadka zabezpieczajaca przed
il samo-odkreceniem.
2 Urzadzenie montowane do stupa
] posadowionego 30cm ponizej poziomu
gruntu na betonowym fundamencie.
=
ow AN
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KARTA TECHNICZNA

WIOSLARZ

400

91

450

Funkcje
urzgdzenia

Sposéb éwiczenia

Aktywizuje wszystkie czeSci ciata. Poprawia
0g6lna wydolno$¢ organizmu, wytrzymato$é
oraz sife.

Usiadz na siedzisku, stopy oprzyj na
pedatach, rekoma ztap oba uchwyty.
Przyciagnij uchwyty do brzucha
jednocze$nie prostujac nogi, nastgpnie
powré¢ do pozycji wyjsciowe;.

301

Przedzial
wiekowy od 14
Wysokos¢ nad
};i;) Olrsljnrtlj Szeroko$¢ Dtugos¢
pow- & [cm] [cm]
[cm]
Wymiary w 91 98 127
spoczynku
Wymiary przy
maksymalnym 91 98 141
wychyleniu
Pole powierzchni [m?] Obwéd [m]
STREFA
BEZPIECZENSTWA
16,0 14,0
Materialy Gléwne elementy stalowe wykonane z rur i

profili o grubosci $cianki 3,2 mm.
Elementy otwarte zakonczone plastikowymi
zatyczkami.

Wszystkie elementy stalowe ze stali S235,
pokryte warstwg cynku i malowane farba
odporng na warunki atmosferyczne.
Podstopnice ze stali nierdzewnej.

Siedziska z polietylenu HDPE.

Elementy ruchome ograniczone elementami
pochlaniajacymi site (amortyzujace;
wibroizolujace) i zaopatrzone w lozyska
bezobstugowe.

Laczniki wykonane ze stali nierdzewne;.
Nakretki z wktadka zabezpieczajaca przed
samo-odkreceniem.

Urzadzenie montowane do stupa
posadowionego 30cm ponizej poziomu
gruntu na betonowym fundamencie.
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KARTA TECHNICZNA Nazwa Kosz na $mieci z daszkiem

OPIS URZADZENIA

Klasyczny metalowy kosz na $mieci wykonany z

malowanej proszkowo blachy ocynkowanej jest

nieodzownym elementem wyposazenia kazdego placu
zabaw. Daszek zabezpiecza $mieci przed opadami
atmosferycznymi. Umozliwia utrzymanie porzadku

i pomaga wyrobi¢ w najmtodszych nawyk sprzatania.

Urzadzenie jest montowane w gruncie.

‘ Y ' ﬂ WYMIARY URZADZENIA
o Szeroko$¢ [m] 0,37
i
Dlugosé [m] 0,43
Wysokosé [m] 1,03
MATERIALY

Urzadzenie posadowione 60 cm ponizej poziomu
gruntu.

Stup kosza wykonany z rury stalowej kwadratowej
40x40 mm.

Kosz z blachy ocynkowanej.
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KARTA TECHNICZNA

Nazwa Tablica informacyjna

183

poziom gruntu

g

60

OPIS URZADZENIA

Tablica informacyjna dzigki stalowej konstrukcji wyjatkowo

trwata i odporna na warunki atmosferyczne. Nowoczesna

i uniwersalna konstrukcja pozwala na zastosowanie zaréwno

jako tablice reklamowa jak réwniez tablice regulaminu placu

zabaw.
WYMIARY URZADZENIA
Szerokos¢ [m] 0,05
Diugos¢ [m] 0,61
Wysokosé [m] 1,83
MATERIALY

Posadowienie 60cm ponizej poziomu terenu.
Fundamentowanie zgodnie z instrukcjg montazu.

Stupy nosne o przekroju okragtym o srednicy
48,3mm, osadzone bezposrednio w gruncie. Panel
informacyjny wykonany z blachy konstrukcyjnej.

Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie
poprzez lakierowanie proszkowe.
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KARTA TECHNICZNA

Nazwa tawka z rur stata z oparciem

—

/8

Bt

Lawki parkowe to niezbedny element wyposazenia

kazdego parku, skweru czy placu zabaw. Chetnie

korzystaja z nich zaréwno dorosli i dzieci, podczas

przerw w zabawie czy ¢wiczeniach. Montowana na
stale tawka jest trwala i estetyczna. Solidna, metalowa
konstrukcja zapewnia wieloletnie uzytkowanie.
Wykonane z desek o grubosci 5 cm siedzisko jest
niezwykle wytrzymate. Dodatkowym atutem tawki

jest wygodne oparcie.

WYMIARY URZADZENIA
Szerokos¢ [m] 0,68
Diugosé [m] 1,80
Wysokosé [m] 0,78
MATERIALY

A

180

!

tawka jest stale posadowiona 40 cm ponizej poziomu
gruntu.

Podstawe tawki stanowi konstrukcja stalowa
wykonana z rury stalowej okragtej 60,3 mm.

Siedzisko fawki zostato wykonane z desek
drewnianych 12x5 cm.

Elementy drewniane impregnowane prézniowo-
cisnieniowo.

Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie
poprzez lakierowanie proszkowe.
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KARTA TECHNICZNA

Nazwa Hustawka metalowa bocianie gniazdo

st -

|Synthetic surface

760

OPIS URZADZENIA

Hustawka na stabilnej konstrukcji stalowej z ciekawym

siedziskiem przeznaczonym nawet dla kilkorga dzieci.
Zapewni niezapomniang zabawg¢ zarowno maluchom jak
i starszakom. Zabawa na niej utatwia integracje, uczy

kontaktow spotecznych, a dodatkowo uspakaja i wycisza.

Dopuszczalna liczba . .
e 2 Przedzial wiekowy 3+
STREFA BEZPIECZENSTWA
Symbol A B C
Wysokos$é
swobodnego 1,31
upadku [m]
Pole powierzchni 28.0
[m?]
Obwéd [m] 23,0
MATERIALY

Urzadzenie posadowione 60 cm ponizej poziomu gruntu.

Stupy nosne z rury stalowej okraglej 60,3 mm.

Belka hustawki z rury stalowej okragtej 60,3 mm.

Wszystkie taczniki odporne na warunki atmosferyczne

i promieniowanie UV.

Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie poprzez

cynkowanie i lakierowanie proszkowe.

(@)]
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KARTA TECHNICZNA

Nazwa Zestaw

o 615

967

-

263
243

90

SKEAD ZESTAWU

Modut Nr kat.  Ilos¢
Podest tréjkatny BP-2 1 szt.
Sie¢ linowa MK-JS006 2 szt.
Poprzeczka MP-1-002 8 szt.
Drabinka podniebna A-L160 1 szt.
Drazek gimnastyczny A-G001 1 szt.
Kétka gimnastyczne A-G002 1 szt.
Zjezdzalnia 90 A-HO31 1 szt.
Wejscowka mieszana A-L165-001 2 szt.
Wejscie tukowe 90 A-L056 1 szt.

Dopuszczalna liczba

T 14 Przedzial wiekowy 3-14

STREFA BEZPIECZENSTWA

Symbol A B C

Wysokos$é
swobodnego - - 2,43
upadku [m]

Pole powierzchni
[m?]

- - 53,00

Obwéd [m] 29,00

MATERIALY

60

Posadowienie zestawdw 60 cm ponizej poziomu terenu.
Fundamentowanie zgodnie z instrukcjg montazu.

Stupy nosne z rury stalowej okragtej 114 mm, osadzone
bezposrednio w gruncie.

Podesty z powierzchnig antyposlizgowa.

Slizg zjezdzalni ze stali nierdzewnej, kwasoodporne;j.

Liny polipropylenowe 16-18mm z rdzeniem stalowym
odporne na wandalizm i UV.

Wszystkie tgczniki i okucia lin odporne na warunki
atmosferyczne i promieniowanie UV.

Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie poprzez
cynkowanie i lakierowanie proszkowe.
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KARTA TECHNICZNA

Nazwa Fala wspinaczkowa

L [ | —
— —
| - -
- K\—‘
647
979

233
189

464

60

OPIS URZADZENIA

Nowoczesna w swoim wygladzie, wykonana z

materialéw najwyzszej jakosci fala do wspinania

z linii urzadzen Action4Kids. Zapewnia

dlugotrwata, niczym nieskrgpowang zabawe we
wspinanie i przechodzenie. Naprzemienne ruchy
rak i n6g niezbedne podczas wspinania wptywaja
na prac¢ obu pétkul mézgowych, rozwijaja
rownowage oraz koordynacje ruchéw. Dotarcie
na sam szczyt wywotuje ogromng rados¢ i

wzmacnia poczucie wtasnej wartosci.

Dopuszczalna liczba . .
T 4 Przedziat wiekowy 5-14
STREFA BEZPIECZENSTWA
Symbol A B C
Wysokos$é
swobodnego = 1,89 -
upadku [m]
Pole pow:erzchm B 340 B
[m?]
Obwéd [m] 24,0
MATERIALY

Stupy nosne z rury stalowej okragtej 114 mm, osadzone

bezposrendnio w gruncie, 60 cm ponizej poziomu terenu.

Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie poprzez

cynkowanie i lakierowanie proszkowe.

Liny polipropylenowe 16-18mm z rdzeniem stalowym

odporne na wandalizm i UV.

Panele z polietylenu wysokoci$nieniowego (HDPE).

Wszystkie faczniki i okucia lin odporne na warunki

atmosferyczne i promieniowanie UV.




KARTA TECHNICZNA Y Podwajny drqzek

174
142

OPIS URZADZENIA

Podwéjny drazek,

wykonany z materialéw najwyzszej jakosci

odpornych na warunki atmosferyczne. Stanowia
: dodatek do $ciezki zdrowia lub placu zabaw.
' Rozwijaja ogdlng sprawnosc fizyczna, site,
$wiadomos¢ wiasnego ciata.

D Ina liczb
opl.lszcza n? }cz 4 2 Przedziat wiekowy 3-14
i uzytkownikéw
STREFA BEZPIECZENSTWA
N Symbol A B C
- Wysokosé
| N swobodnego 1,42 = -
o O e} i upadku [m]
[ —
Pole powierzchni
= 19,0 = =
[m?]
Obwéd [m] 14,5
!
— 245 -— MATERIALY
545 -— Stupy nosne z rury stalowej okragtej 114 mm, osadzone
bezposrednio w gruncie, 60 cm ponizej poziomu terenu.
Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie poprzez
cynkowanie i lakierowanie proszkowe.
N N

60
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KARTA TECHNICZNA Nazwa Stolik do gry w szachy

OPIS URZADZENIA

Pojedynczy stolik z planszg do gry w szachy.

Gtadko wyszlifowany blat betonowego stotu zostat

zabezpieczony specjalnym lakierem, ktéry chroni
plansze przed zniszczeniem, aluminiowa listwa
okalajaca brzegi blatu sprawia, ze krawedzie sa
gtadkie. Stét w zestawie z

4 pojedynczymi siedziskami.

WYMIARY URZADZENIA
B Szeroko$¢ [m] 1,80
Dhugo$é [m] 1,80
(@
(o0
— Wysokosé [m] 0,76
MATERIALY

Urzadzenie posadowione 22 cm ponizej poziomu
terenu.

[—

4 Q Konstrukcja stotu betonowa, wykonana na bazie

180 twardych kruszyw z surowcéw naturalnych.

Blat szlifowany, zaimpregnowany specjalnym
lakierem.

Obrzeze ze stopu aluminiowego

Konstrukcja wsporcza stotu i taweczek stalowo-betonowa.

Siedziska wykonane z krawedziakéw z tworzywa
sztucznego, mocowane do betonowego stelaza.
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